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Vyuziti neuronovych siti pro detekci pozic mikrococCek Shack-

Hartmanova senzoru

Cil prace:

Charakteristika problematiky:

Shack-Hartmandv senzor je klicovym
nastrojem v adaptivni optice, ktery
umoznuje méreni a  korekci
vinoploch. Pfesna detekce pozic
mikrococek je zdsadni pro spravnou
funkci tohoto senzoru. V této praci
budou zkoumany rtzné architektury
neuronovych siti, jejich tréninkové
metody a optimalizacni techniky s
cilem dosahnout co nejvyssi
presnosti a efektivity detekce

Cilem této zavérecné zpravy je prozkoumat a implementovat metody vyuZivajici neuronové sité pro
detekci a analyzu pozic mikroc¢ocek v Shack-Hartmanové senzoru.
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Zpétnovazebni

Fizeni

manipulace optickych elementd uvnitr

opto-mechanickych soustav v programovacim jazyku C#

B

<

Charakteristika problematiky:

Litografické objektivy se vyznacuji vysokymi pozadavky na
kvalitu a jeji dokladovdni. Toto sebou nese tlak na
zlepSovani montazné-justdiniho procesu, coz je velmi
¢asové narocny proces.

Pomoci automatizace justazniho a méficiho procesu Ize dosahnout daleko nizsich technologickych ¢ast
a zvysit tak sériovost a ziskovost projektu, zvySeni prfesnosti méfeni a minimalizace zaneseni chyby

uzivatelem.

Cil prace:

Navrh a implementace metod pro specifické feSeni rozpozndvani pozice kfize na zakladé informace
z obrazového signdlu, komunikace s motorickymi posuvy a ndsledné zpétnovazebni fizeni optickych

elementd.
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Klasifikace vstupniho obrazového signalu pro rozpoznani typu meéreni
optickych parametrd pomoci neuronovych siti

Charakteristika problematiky:

Tato prdce se zaméfuje na vyuziti neuronovych siti pro
klasifikaci vstupnich obrazovych signalll s cilem detekovat
razné typy méreni optickych parametr. Pfesné a rychlé
zpracovani obrazovych dat je klicové pro aplikace, jako je
kontrola kvality, méreni povrchll a detekce vad.

Cil prace:

V této praci budou analyzovany rlizné architektury neuronovych siti, jejich tréninkové metody a
optimalizaéni techniky, aby bylo dosazeno co nejvyssi pfesnosti a efektivity klasifikace.
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