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1. Lepeni kritickych uzlU citlivych opto-mechanickych sestav

Charakteristika problematiky:

V nékterych pfipadech je pro zajisténi polohy optickych komponent v optomechanické sestavé
Zzadouci mechanické uchyceni nahradit metodou lepeni, coz s sebou nese dalsi rizika, predevsim
potom z pohledu smrstivosti lepidel pfi jejich tuhnuti, fixace polohy optického prvku po dobu
vytvrzovani lepidla a také moZna omezeni, napt. nutnost pristupu svételného svazku pfi pouziti UV
vytvrditelnych lepidel.

Cil prace:

Cilem diplomové prace je nalézt vhodné konstrukéni a technologické feseni, jak u citlivych opto-
mechanickych sestav zajistit kritické uzly ¢i dily nikoliv mechanicky, ale pravé lepenim. Soucasti
diplomové prace musi byt také detailni zmapovani trhnu s lepidly, a to s ohledem na jejich pouziti ve
specifickych aplikacich v oblasti opto-mechanickych sestav, véetné experimentalniho méreni
vyznamnych parametr( lepidel.

2. UloZeni rotacnich optickych elementd do mechanické sestavy

Charakteristika problematiky:

V zavislosti na konkrétnim zadani a specifikovanych pozadavcich na optomechanickou sestavu
(pfesnost uloZzeni komponent, rozméry, materialy, poZzadavky na snizené pnuti apod.) je tfeba zvolit
vhodny zplsob uloZeni optickych prvkd do mechaniky.

Cil prace:

Cilem diplomové prace by mély byt konstrukéni navrhy a sada doporuceni pro ulozZeni rotacnich
optickych elementd do rGznych typl mechanickych sestav. V praci by mély byt zmapovany, popsany
a detailnéji rozebrany mozné zpUsoby uloZeni optickych prvkl (v tomto pripadé ¢ocek) do mechaniky
optomechanické sestavy.

Mezi dil¢i cile diplomové prace by mély patfit jak principy pevného uloZeni optickych prvka, tak
uloZeni pres pruzny prvek, zajistujici konstantni ptitlak optiky nebo eliminujici extrémni napéti optiky
vnéjsimi vlivy. Soucasti pfehledu by mélo byt také napétové ovlivnéni optickych prvk, jejich srovnani
pro jednotlivé typy uloZeni a zavérecné doporuceni nejvhodnéjsiho principu. Veskeré navrhy by mély
byt zpracovany ve 3D CAD.

3. UloZeni rotac¢nich optickych prvkld s aktivnim ofukovanim
jednotlivych optickych ploch
Charakteristika problematiky:

V nékterych pfipadech je tfeba uvnitf optomechanické sestavy zajistit fizené proudéni kapaliny
(nejcastéji vzduch, dusik) za ucelem ofukovani (pfip. chlazeni) aktivnich ploch optickych prvkd.



Cil prace:

Cilem diplomové prace by mély byt konstrukéni nadvrhy a sada doporuceni pro ulozeni optickych
elementll do mechaniky umoznujici aktivni ofukovani jednotlivych optickych ploch. V praci by mély
byt zmapovany, popsany a detailnéji rozebrany znamé moznosti uloZeni optickych prvkd (v tomto
pfipadé ¢ocek) do mechaniky umoziujici aktivni ofukovdani jednotlivych optickych ploch.

Mezi diléi cile diplomové prace by mél patfit prehled, popisujici napétové rozdily uvnitf optickych
prvkud pfi riznych typech uloZeni. Diplomova prace by méla obsahovat principy jak pro uloZzeni pevné,
tak pro uloZeni pres pruzny prvek eliminujici napéti uvnitf optického prvku. Veskeré navrhy a
doporuceni by mély byt podloZeny CFD analyzami, potvrzujicimi rozdily mezi jednotlivymi typy.
Prilohu diplomové prace by méla tvofit konstrukéni data v CAD.

4. Zpusoby posuvu opto-mechanickych podsestav v axialnim sméru

Charakteristika problematiky:

V pripadé nékterych opto-mechanickych sestav je tfeba zajistit pohyb nékterych ¢lent nebo skupin
v axidlnim sméru (smér optické osy). Dle ¢etnosti pohybu je mozné rozlisit poZzadavky predevsim na
jednordazové a opakované nastavovani polohy. V pfipadné jednordzového nastaveni je zZadouci
nastavenou polohu ndsledné zajistit. Pfi opakovaném nastavovani polohy (napft. ostfeni, zoom) je
tfeba zajistit dostatecnou stabilitu mechanismu a jeho pfesnost po dobu celého Zivotniho cyklu
vyrobku. V ramci ndvrhu konstrukéniho reseni je tfeba zohlednit pozadavky, jako je presnost
nastaveni polohy, rozsah pohybu, moZnost pouZitych material(, zastavbové rozméry apod.

Cil prace:

Cilem diplomové prace by mély byt dva konstrukéni ndvrhy posuvu opto-mechanickych podsestav
podél optické osy. Prvni ndvrh by mél postihnout pfipad, kdy celd posouvajici se podsestava mlze
rotovat kolem optické osy. Druhy ndvrh musi obsahovat konstrukéni feseni, kdy se posouvana
podsestava kolem optické osy neotdci, pouze se podél ni posouva.

Mezi dil¢i cile diplomové prace by mélo patfit zmapovani, popsani a detailnéjsi rozbor moznych
zpUsobU posuvu opto-mechanickych soustav podél optické osy s ohledem na poZzadovany rozsah a
presnost pohybu.

5. ZpUsoby posuvu opto-mechanickych podsestav v pficném sméru s
minimalizaci vhneseného pnuti do polohovaného prvku

Charakteristika problematiky:

Pokud neni mozné pricnou polohu optickych prvk( zajistit pouze vhodnou volbou toleranci, pfipadné
pokud opticky navrh sestavy pocita s pritomnosti kompenzacnich prvkd, je tfeba zajistit moZnost
nastaveni polohy danych ¢lend, pfip. skupin v pfiénych smérech (kolmé na smér optické osy).

Z pohledu ¢etnosti pohybu se nejcastéji jednd o jednorazové nastaveni a nasledné zajisténi polohy.
Velky ddraz je potom kladen na pnuti, vnesené do optickych prvk(, majici za nasledek nezadouci
degradaci optického vykonu. Na vysledné konstrukéni feseni justazniho mechanismu maji dale hlavni
vliv pfedevsim poZadavky na zdstavbové rozméry, pfesnost nastaveni polohy, maximalni rozsah
pohybu a moznost pouZitych materiald.



Cil prace:

Cilem diplomové prace by mély byt dva konstrukéni ndvrhy posuvu opto-mechanickych podsestav ve
dvou smérech, kolmych na optickou osu a sebe navzdjem (pohyb v osach x,y, v kartézskych
souradnicich, pficemz osa z je ve sméru optické osy).

Mezi dilci cile diplomové prace by mélo patfit zmapovani, popsani a detailnéjsi rozbor moznych
zpUsobU posuvu opto-mechanickych soustav v uvedenych smérech s ohledem na poZadovany rozsah
a presnost pohybu.
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